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1.	คุ ณลัักษณะ Matatalab Lite

2.	 การใช้้งาน

	 Matatalab Lite (รหััสสิินค้้า 80DM901302) เป็็นชุุดของตััวควบคุุมหุ่่�นยนต์์ (Matatalab Controller) 
พร้้อมหุ่่�นยนต์์ (MatataBot) ซ่ึ่�งมีีคุุณลัักษณะดัังนี้้�
	 -	เหมาะสำำ�หรับผู้้�ใช้้งานอายุุ 3 ปี ขึ้้�นไป
	 -	ภายในชุุดประกอบด้้วย MatataBot 1 ชิ้้�น, Matatalab Controller 1 ชิ้้�น, Silicone Map 1 ชิ้้�น	
	 	 Warm-up Booklet (Control mode) 1 ชิ้้�น, Challenge Booklet (Coding mode) 1 ชิ้้�น, 
	 	 Quick guide (Sensor mode) 1 ชิ้้�น, User Guide 1 ชิ้้�น, สติ๊๊�กเกอร์์ 2 ชุุด, สาย USB-C 1 เส้้น
	 -	มีีฟัังก์์ชัันการทำำ�งาน 3 โหมด ได้้แก่่ Control mode Coding mode และ Sensor mode 
	 -	สามารถเขีียนโปรแกรมผ่่านแอปพลิิเคชัน  MatataCode
	 -	เหมาะกัับการพััฒนาทัักษะการคิิด วิเคราะห์์ การแก้้ปััญหาอย่่างมีีวิิจารณญาณ และความคิิด
	 	 สร้้างสรรค์์

2.1	วิิธีีการเริ่่�มต้้นใช้้งาน
	 -	กดเปิิดใช้้งานที่่�ปุ่่�ม Power ของตััว MatataBot และ Matatalab Controller 
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	 -	อุุปกรณ์์ทั้้�งสองจะเช่ื่�อมต่่อกัันด้้วยสััญญาณบลููทููธอย่่างอััตโนมััติิ LED แสดงสถานะเป็็นสีีฟ้้าขณะที่่�มีี
การเช่ื่�อมต่่ออยู่่�

	 -	หาก LED แสดงสถานะเป็็นสีีฟ้้ากระพริิบ หมายถึึงเช่ื่�อมต่่อไม่่สำำ�เร็็จ/ไม่่มีการเช่ื่�อมต่่อกัับอุุปกรณ์์ใดๆ 
	 	 จำำ�เป็็นต้้องมีีการเช่ื่�อมต่่อใหม่่
	 -	รีีเซ็็ตทำำ�ได้้โดยการกดปุ่่�ม Power 3 ครั้้�ง อย่่างต่่อเน่ื่�อง เพ่ื่�อให้้อุุปกรณ์น์ั้้�นๆ ค้้นหาสัญัญาณบลููทููธใหม่่
	 	 และเช่ื่�อมต่่อกัับอุุปกรณ์์อ่ื่�น
	 -	Silicone Map เป็็นแผนที่่�ให้้หุ่่�นยนต์์ทำำ�ภารกิิจ โดยที่่�มีีสติ๊๊�กเกอร์์ต่่างๆ มาเป็็นส่่วนในการประกอบ
	 	 ภารกิิจ
	 -	ภายในเซ็็ตมีคู่่�มืือ User Guide  และเล่่มภารกิิจ Warm-up Booklet (Control mode) Challenge 
	 	 Booklet (Coding mode) และ Quick guide (Sensor mode) เพ่ื่�อให้้ศึึกษาและง่่ายต่่อการเรีียนรู้้�
	 -	MatataBot และ Matatalab Controller ใช้้พลัังงานจากการชาร์์จไฟฟ้าด้้วยสาย USB-C
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2.2	รููปแบบการใช้้งาน
	 การใช้้งาน Matatalab Lite จำำ�แนกรููปแบบตามฟัังก์์ชัันการทำำ�งานซ่ึ่�งมีีทั้้�งหมด 3 โหมด ได้้แก่่ Control 
mode Coding mode และ Sensor mode สามารถเปลี่่�ยนโหมดการสั่่�งงานด้้วยการเล่ื่�อนแถบบนตััว
ควบคุุมหุ่่�นยนต์์ (Matatalab Controller) ดังรููป

	 1. Control mode
	 Control Robot manually : ใช้้เป็็นรีโีมทควบคุมุการเคลื่่�อนที่่� เล่่นเสียีงดนตรี ีและโน้ต้ดนตรี ีผู้้�ใช้้งาน
จะได้้เรีียนรู้้�เกี่่�ยวกัับทิิศทาง พัฒนากล้้ามเนื้้�อมััดเล็็ก และการทำำ�งานร่่วมกัันระหว่่างมืือและตา

	 วิิธีีที่่� 1 ควบคุุมการเคลื่�อนที่่�ด้้วยปุ่่�มตามสััญญลัักษณ์์บนคอนโทรลเลอร์์ ได้้แก่่ เดิินหน้า ถอยหลััง 
	 	 	  หมุนซ้้าย หมุนขวา เล่่นดนตรี และหยุุดการทำำ�งาน
	 วิิธีีที่่� 2 กดปุ่่�ม Music เพ่ื่�อให้้หุ่่�นยนต์์เล่่นเสีียงดนตรีแบบสุ่่�ม และกด Clear เม่ื่�อต้้องการหยุดเสีียงดนตรี
	 วิิธีีที่่� 3 กดปุ่่�ม Play ค้้างไว้้เพ่ื่�อเริ่่�มใช้้งาน Gyro sensor ในการควบคุุมการเคลื่�อนที่่�ของหุ่่�นยนต์์
	 วิิธีีที่่� 4 กดปุ่่�ม Music ค้้างไว้้พร้้อมกัับใช้้เซ็็นเซอร์์ตรวจจัับสีีต่่างๆ เพ่ื่�อเล่่นโน้้ตดนตรีตามที่่�ต้้องการ
	 วิิธีีที่่� 5 กดปุ่่�ม Clear ค้้างไว้้พร้้อมกัับเขย่่าคอนโทรลเลอร์์ เพ่ื่�อทำำ�ให้้หุ่่�นยนต์์เคลื่�อนที่่�เร็็วขึ้้�น
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	 2. Coding mode
	 Control robot automatically : เรีียนรู้้�เกี่่�ยวกัับการจััดลำำ�ดับการทำำ�งานอย่่างเป็็นขั้้�นตอน พัฒนาทัักษะการ

แก้้ปััญหา การคิิดเชิิงตรรกะ และความจำำ� 

หุ่่�นยนต์์สามารถทำำ�งานได้้อย่่างอััตโนมััติิ ด้วยวิิธีีการสั่่�งงานดัังต่่อไปนี้้�

	 -	 ป้้อนชุุดคำำ�สั่่�งลงบนคอนโทรลเลอร์์ แต่่ละคำำ�สั่่�งจะมีีไฟ LED แสดงบนคอนโทรลเลอร์์ตามจำำ�นวนคำำ�สั่่�งที่่�ป้้อน 

และสีีของ LED ที่่�แสดงต่่างกัันทำำ�ให้้ทราบว่่าแต่่ละคำำ�สั่่�งเป็็นคำำ�สั่่�งงานใด

	 -	กดปุ่่�ม Play เพ่ื่�อเริ่่�มโปรแกรม ให้้หุ่่�นยนต์์ทำำ�งานตามลำำ�ดับคำำ�สั่่�งได้้อย่่างอััตโนมััติิ

	 -	กดปุ่่�ม Clear เพ่ื่�อลบคำำ�สั่่�ง เม่ื่�อต้้องการแก้้ไขโปรแกรม

	 -	กดปุ่่�ม Clear ค้้างไว้้ เพ่ื่�อลบชุุดคำำ�สั่่�ง เม่ื่�อต้้องการล้้างโปรแกรม

	 3. Sensor mode  

	 เรีียนรู้้�การเขีียนโปรแกรมผ่่านการใช้้เซ็็นเซอร์์ตรวจจัับ sound, color, light, Infrared (IR), gyro, touch, 

message sending and receiving ผ่่านกิิจกรรมผจญภััยที่่�หลากหลาย

	 วิิธีีที่่� 1 ใช้้ชุุด Matatalab Pro set ร่่วมกัับชุุด Sensor Add-on ที่่�มีีบล็็อกโค้้ดเซ็็นเซอร์์เพิ่่�มมาในชุุดด้้วย
	 วิิธีีที่่� 2 ใช้้งานร่่วมกัับแอพลิิเคชั่่�น MatataCode ด้วยการเขีียนโปรแกรมแบบ Scratch ซ่ึ่�งประกอบด้้วย
คำำ�สั่่�งในหมวดต่่าง ๆ  ได้้แก่่  เคลื่�อนที่่� (Move) เสีียง (Sound)  เซ็็นเซอร์์ (Sensor) LED ควบคุุม (Control)    
ลอจิิก (Logic) คณิตศาสตร์ (Maths)  ฟัังก์์ชััน (Function) และ ตััวแปร (Variable)

2.3	แนะนำำ�แอพพลิิเคชั่่�น และการเขีียนโปรแกรม	
	 แอพพลิิเคชั่่�น MatataCode สามารถดาวน์์โหลดได้้ฟรีบน App Store สำำ�หรับ iPhone และ iPad ใช้้
การเขีียนโปรแกรมแบบ Scratch ที่่�มีีทั้้�งภาษาไทยและภาษาอัังกฤษ สามารถตรวจสอบอุุปกรณ์์ที่่�ใช้้ได้้จาก 
QR Code ด้านล่่าง หรืือลิ้้�งค์์นี้้�  https://apps.apple.com/th/app/matatacode/id1448969038?l=th
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เขีียนโปรแกรม : เม่ื่�อต้้องการเริ่่�มต้้น
เขีียนโปรแกรม
อััพเกรด : เม่ื่�อต้้องการอััพเกรดอุุปกรณ์์
ของ Matatalab 

กลัับ : เม่ื่�อต้้องการกลัับไปยังหน้าเข้้าสู่่�
แอพพลิิเคชั่่�น
Bluetooth : เม่ื่�อต้้องการเช่ื่�อมต่่อกัับ
อุุปกรณ์์ที่่�เปิิดใช้้งานอยู่่� และหากเช่ื่�อม
ต่่อสำำ�เร็็จปุ่่�มจะเปลี่่�ยนจากสีีเทาเป็็น
สีีน้ำำ��เงิิน
แก้้ไข (...) : เม่ื่�อต้้องการลบหรืือแก้้ไข
โปรแกรม
โปรแกรม : โปรแกรมที่่�เป็็น Library 
และโปรแกรมที่่�เขีียนขึ้้�นโดยผู้้�ใช้้งาน
เขีียนโปรแกรม (+) : เม่ื่�อต้้องการเขีียน
โปรแกรมใหม่่ 

	 1. วิิธีีเริ่่�มต้้นใช้้งาน MatataCode 
	 	 หน้าเริ่่�มต้้นเม่ื่�อเข้้าสู่่�แอพพลิิเคชั่่�น MatataCode

	 หน้าโปรแกรม
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กลัับ :  เ ม่ื่�อต้้องการกลัับไปยังหน้า
โปรแกรม
undo : เม่ื่�อต้้องการเลิิกทำำ�หรืือยกเลิิกคำำ�
สั่่�งที่่�ทำำ�ล่่าสุุดย้้อนกลัับ
ลบ : เม่ื่�อต้้องการลบโปรแกรมที่่�เขีียน
ทุุกคำำ�สั่่�ง
redo : เม่ื่�อต้้องการทำำ�ต่่อหรืือเรีียกคืืนคำำ�
สั่่�งที่่�ถููก undo ไป
ช่ื่�อโปรแกรม :  เ ม่ื่�อ ต้้องการตั้้� ง ช่ื่�อ
โปรแกรม
Bluetooth : เม่ื่�อต้้องการเช่ื่�อมต่่อกัับ
อุุปกรณ์ท์ี่่�เปิิดใช้้งานอยู่่� และหากเช่ื่�อมต่่อ
สำำ�เร็็จปุ่่�มจะเปลี่่�ยนจากสีีเทาเป็็นสีีน้ำำ��เงิิน
แฟ้้ม : เม่ื่�อต้้องการเปิิดแฟ้้ม และเรีียก
โปรแกรมที่่�เป็็น Library และโปรแกรม
ที่่�เขีียนขึ้้�นโดยผู้้�ใช้้งาน
หมวดคำำ�สั่่�ง : เม่ื่�อต้้องการเรีียกคำำ�สั่่�งต่่าง 
ๆ ในแต่่ละหมวดมาใช้้งาน
เริ่่�มการทำำ�งาน  :  เ ม่ื่�อ ต้้องการเริ่่�ม
โปรแกรมที่่�เขีียนไว้้
หยุุดการทำำ�งาน : เม่ื่�อต้้องการหยุด
โปรแกรมที่่�ทำำ�งานอยู่่�
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	 2. อธิิบายคำำ�สั่่�งงานโปรแกรม
	 หมวดที่่� 1 เคลื่�อนที่่� (Move) 

บล็อกหมายเลข คำ�สั่ง คำ�อธิบาย

1 เดินหน้า เคลื่อนที่แบบเดินหน้า โดยใส่จำ�นวนครั้งในการเดิน ตามตัวเลือก 1.1

2 ถอยหลัง เคลื่อนที่แบบถอยหลัง โดยใส่จำ�นวนครั้งในการถอย ตามตัวเลือก 2.1

3 หมุนซ้าย หมุนไปทางซ้าย ด้วยองศาที่หมุนตามตัวเลือก 3.1

4 หมุนขวา หมุนไปทางขวา ด้วยองศาที่หมุนตามตัวเลือก 4.1

5 เลื่อน เคลื่อนที่ ตามจำ�นวนเซนติเมตรที่ใส่ในช่อง 5.1 

6 หมุน หมุน ตามองศาที่ใส่ในช่อง 6.1 
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บล็อกหมายเลข คำ�สั่ง คำ�อธิบาย

7 ควบคุมด้วยล้อ กำ�หนดความเร็วของการหมุนล้อซ้ายด้วยตัวเลือก 7.1 ด้วยความเร็ว 7.2

กำ�หนดความเร็วของการหมุนล้อขวาด้วยตัวเลือก 7.3 ด้วยความเร็ว 7.4 

8 หยุดเคลื่อนที่ หยุดเคลื่อนที่ โดยเลือกล้อตาม 8.1

9 กำ�หนด

ความเร็วล้อ

กำ�หนดความเร็วล้อซ้าย 9.1 หน่วยเซ็นติเมตร/วินาที 

กำ�หนดความเร็วล้อขวา 9.2 หน่วยเซ็นติเมตร/วินาที

10 ท่าทาง แสดงลักษณะท่าทางต่าง ๆ ตามตัวเลือก 10.1

11 เต้นรำ� เต้นรำ�ในลักษณะต่าง ๆ ตามตัวเลือก 11.1

บล็อกหมายเลข คำ�สั่ง คำ�อธิบาย

12 โน้ตเสียง Alto เล่นโน้ตเสียง Alto ตามตัวเลือก 12.1 และปรับจังหวะโน้ตเสียงตามตัว

เลือก 12.2

13 โน้ตเสียง

Treble

เล่นโน้ตเสียง Treble ตามตัวเลือก 13.1 และปรับจังหวะโน้ตเสียงตาม

ตัวเลือก 12.3

14 เมโลดี้ เล่นเมโลดี้ต่าง ๆ ตามตัวเลือก 14.1

15 เพลง เล่นเพลงต่าง ๆ ตามตัวเลือก 15.1

	 หมวดที่่� 2 เสีียง (Sound)  
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บล็อก

หมายเลข
คำ�สั่ง คำ�อธิบาย

16 ส่งข้อมูล ส่งข้อมูลจากหุ่นยนต์ MatataBot ไปถึง หุ่นยนต์ MatataBot ตัวอื่น 

โดยมีชื่อของชุดข้อมูลตามตัวเลือก 16.1

17 รับข้อมูล รับข้อมูลจากหุ่นยนต์ MatataBot ตัวอื่น ที่มีชื่อของชุดข้อมูลเดียวกัน

 ตามตัวเลือก 17.1

18 ตรวจจับการเอียง ตรวจจับการเอียงตัวควบคุมด้วยวิธีการต่าง ๆ ตามตัวเลือก 18.1

19 ตรวจจับสี ตรวจจับสีต่าง ๆ ตามตัวเลือก 19.1

20 รอเมื่อกดปุ่ม รอเมื่อกดปุ่มต่าง ๆ บนตัวควบคุม ตามตัวเลือก 20.1

21 ตรวจจับเสียง ตรวจจับเสียง

22 ตรวจจับสิ่งกีดขวาง ตรวจจับสิ่งกีดขวาง/อุปสรรค

	 หมวดที่่� 3 เซ็็นเซอร์์ (Sensor)
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บล็อกหมายเลข คำ�สั่ง คำ�อธิบาย

23 ตรวจจับแสง ตรวจจับแสง ตามตัวเลือก 23.1

24 ข่าวสาร รอเมื่อได้รับข่าวสาร

25 ตรวจจับมุม ตรวจจับมุม ตามตัวเลือก 25.1

26 ตรวจจับค่าสี ตรวจจับค่าสี ตามตัวเลือก 26.1

27 ความเร่ง ความเร่งตามแนวแกนจากตัวเลือก 27.1

28 ความเข้มแสง ตรวจจับความเข้มแสง/สภาพแวดล้อม

29 การเขย่า ตรวจจับเมื่อมีการเขย่า

	 หมวดที่่� 4 LED  
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บล็อก

หมายเลข
คำ�สั่ง คำ�อธิบาย

30 ตั้งค่าสีดวงตา ตั้งค่าดวงตาซ้าย ตาขวา หรือทั้งหมดของหุ่นยนต์ MatataBot เป็น

สี ตามตัวเลือก 30.2 และระดับความสว่าง 30.3

31 ตั้งค่าเฉดสีดวงตา ตั้งค่าดวงตาซ้าย ตาขวา หรือทั้งหมดของหุ่นยนต์ MatataBot เป็น

เฉดสีต่างๆ ตามตัวเลือก 31.2

32 ตั้งค่าสี LED ตั้งค่าสี LED บนตัวควบคุมที่ตำ�แหน่ง 32.1 โดยสามารถตั้งเป็นสี 

ตามตัวเลือก 32.2 และระดับความสว่าง 32.3

33 ตั้งค่าเฉดสี LED ตั้งค่าเฉดสี LED ตามตัวเลือก 33.2 

34 ตั้งค่าไฟวงแหวน LED ตั้งค่าไฟวงแหวน LED ทั้ง 12 ดวง

35 ไฟวงแหวน LED ไฟวงแหวน LED ตามรูปแบบ 35.1

36 ปิด LED ปิด LED ทั้งหมด

37 ปิดดวงตา ปิดดวงตาทั้งหมด

38 สุ่มเฉดสี สุ่มเฉดสี

39 สุ่มสี สุ่มสี

40 ประกอบสี ประกอบค่าสีแดง ค่าสีเขียว และค่าสีน้ำ�เงิน

41 ผสมสี ผสมสีที่ 1 และ 2 ด้วยอัตราส่วน 41.1
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	 หมวดที่่� 5 ควบคุุม (Control)

บล็อก

หมายเลข
คำ�สั่ง คำ�อธิบาย

42 วนซ้ำ�แบบกำ�หนดรอบ ทำ�ซ้ำ�ชุดคำ�สั่งใด ๆ ตามตัวเลขจำ�นวนรอบที่ใส่ในช่อง 42.1

43 วนซ้ำ�แบบกำ�หนด

เหตุการณ์

ทำ�ซ้ำ�ชุดคำ�สั่งใด ๆ ขณะที่เกิดเหตุการณ์ 43.1

44 เริ่ม/หยุดการวนซ้ำ� เริ่มการวนซ้ำ� หรือออกจากการวนซ้ำ� 

45 ตั้งตาคอย ตั้งตาคอยเหตุการณ์ 45.1

46 รอ รอ/ดำ�เนินการ อยู่ในสถานะตามคำ�สั่งก่อนหน้าอย่างต่อเนื่อง ตาม

เวลา 46.1

47 รอ (วินาที) รอ/ดำ�เนินการ อยู่ในสถานะตามคำ�สั่งก่อนหน้าอย่างต่อเนื่อง ด้วย

เวลาตามช่อง 46.1 หน่วยวินาที

48 รอ (มิลลิวินาที) รอ/ดำ�เนินการ อยู่ในสถานะตามคำ�สั่งก่อนหน้าอย่างต่อเนื่อง ด้วย

เวลาตามช่อง 46.1 หน่วยมิลลิวินาที
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	 หมวดที่่� 6 ลอจิิก (Logic)  

บล็อกหมายเลข คำ�สั่ง คำ�อธิบาย

49 เงื่อนไข กำ�หนดเงื่อนไข ถ้า...ทำ�.... นอกจากนี้ยังสามารถเพิ่มเงื่อนไขอื่นได้

จากการตั้งค่า 49.1

50 และ/หรือ ใช้สำ�หรับ รวมทั้งสอง/หรืออย่างใดอย่างหนึ่งของคำ�สั่งปฏิบัติงาน

 ตามตัวเลือก 50.1

51 ไม่ คำ�สั่ง ไม่... ใช้สำ�หรับใส่หน้าคำ�สั่งใด ๆ ที่ต้องการปฏิเสธ

52 จริง/เท็จ คำ�สั่งจริง/เท็จ 

53 เปรียบเทียบ ใช้สำ�หรับเปรียบเทียบคำ�สั่งงานใด ๆ ตามตัวเลือก 53.1
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	 หมวดที่่� 7 คณิตศาสตร์ (Maths) 

บล็อกหมายเลข คำ�สั่ง คำ�อธิบาย

54 ตัวเลข ใส่ตัวเลขที่ต้องการในช่อง 54.1

55 โจทย์ปัญหาคณิตศาสตร์ สร้างโจทย์ปัญหาทางคณิตศาสตร์ด้วยจำ�นวนสองจำ�นวน และ
กำ�หนดสั ญลักษณ์การดำ�เนินการทางคณิตศาสตร์ ตามตัวเลือก
 55.1 55.2 และ 55.3

56 รูปแบบทางคณิตศาสตร์
ของตัวเลข

รูปแบบทางคณิตศาสตร์ของตัวเลขในช่อง 56.1

57 ฟังก์ชันตรีโกณมิติ ฟังก์ชันตรีโกณมิติของมุม ตามตัวเลขในช่อง 57.1

58 สัญลักษณ์ทางคณิศาสตร์ สัญลักษณ์ทางคณิศาสตร์

59 ตัวเลขและชนิดของตัวเลข ใส่ตัวเลขและชนิดของตัวเลขที่ต้องการในช่อง 59.1 และ 59.2

60 ปัดเศษ ปัดเศษ ของตัวเลขในช่อง 60.1

61 เศษของการหาร เพื่อให้ได้ผลลัพธ์เป็นเศษของจำ�นวนหนึ่งหารด้วยอีกจำ�นวน
หนึ่งที่ใส่ในช่อง 61.1 และ 61.2

62 สุ่มตัวเลข สุ่มตัวเลขจากการกำ�หนดค่าเริ่มต้นและสุดท้าย ในช่อง 62.1 
และ 62.2

63 สุ่มเลขเศษส่วน สุ่มเลขเศษส่วน
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	 หมวดที่่� 8 ฟัังก์์ชััน (Function)

บล็อกหมายเลข คำ�สั่ง คำ�อธิบาย

64 กำ�หนดฟังก์ชัน กำ�หนดฟังก์ชันคำ�สั่งใด ๆ ด้วยชื่อชุดคำ�สั่ง 64.1 และคำ�สั่ง
 64.2

65 กำ�หนดฟังก์ชัน แล้วคืนค่า กำ�หนดฟังก์ชันคำ�สั่งใด ๆ ด้วยชื่อชุดคำ�สั่ง 65.1 และคำ�สั่ง 
65.2 และการคืนค่านำ�ไปใช้

66 ถ้า.... คืนค่า.... ถ้า....เงื่อนไขตาม 66.1 คืนค่า....เงื่อนไขตาม 66.2

67 เรียกใช้งานฟังก์ชัน เรียกคืนค่าฟังก์ชัน ตามชื่อชุดคำ�สั่ง

68 เรียกคืนค่าฟังก์ชัน เรียกคืนค่าฟังก์ชัน ตามชื่อชุดคำ�สั่ง



	 หมวดที่่� 9 ตััวแปร (Variable) 

บล็อกหมายเลข คำ�สั่ง คำ�อธิบาย

69 สร้างตัวแปร สร้างตัวแปรใด ๆ

70 กำ�หนดตัวแปร กำ�หนดตัวแปร ตามตัวเลือก 70.1

71 เปลี่ยนค่าตัวแปร เปลี่ยนค่าตัวแปร ตามตัวเลือก 71.1 เป็น 71.2

72 ตัวแปร เลือกตัวแปรและนำ�ไปใช้ ตามตัวเลือก 72.1

เรียกคืนค่าฟังก์ชัน เรียกคืนค่าฟังก์ชัน ตามชื่อชุดคำ�สั่ง
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